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MELFA Safeplus ile insan-Robot is Birliginde Cita Yiikseliyor

Uretim sektériinde isbirlikgi ve is birligine dayali robot ¢éziimlerine talebin hizla arttigi, insan-makina
etkilesimlerinin karmasiklasmaya devam ettigi giinimizde, robotlarin kafessiz bir ortamda insan
operatorlerle birlikte giivenli sekilde calisabilmesi biiyiik dnem tasiyor. isbirlik¢i robotlarin insanla
uyumlu, glivenli ve verimli calisabilmesi sayesinde glivenlik korumalarinin kaldiriimasi, fabrikalarda
mevcut kullanim alaninin en Ust seviyeye c¢ikarilmasina olanak taniyor ve bireysel Uretim hicrelerinin
Uretkenligini artiriyor.

Mitsubishi Electric’in yeni MELFA SafePlus robot giivenlik ¢6zimi, sundugu yeni ozellikler ile insan-
makina is birliginde ¢itayi ylkseltiyor. C6ziim, sirketin MELFA FR serisinde yer alan 160'in tGzerinde akilli
endustriyel robot modelinin daha giivenli, daha kolay ve daha verimli bir sekilde giivenlik kafeslerine
ihtiyag duymayan isbirlik¢i sistemlere donistlrilmesine olanak taniyor. Hem yatay SCARA hem de
dikey mafsalli kollu robotlara uygulanabilen MELFA SafePlus, robotun farkh kosullara uyum
saglamasina olanak taniyan glivenlik izleme islevleri iceriyor. Bu ¢éziimle entegre robotlar insanlar
geldiginde belirli ¢alisma alanlarindan kaginabiliyor (Sinirli Menzil Kontroli), durabiliyor (Glvenli
Durma), operatorlerin yakinindayken hizlarini azaltabiliyor (Azaltilmis Hiz Kontrolii) ve alan
temizlendiginde normal yiksek hizli galismasina dénebiliyor. Béylece acil durdurma sayisi azaltilp
makinanin ¢alisma siresi kontrol edilebiliyor. Bu da Gretkenligi olumlu yonde etkiliyor.

Artinlmis givenilirlik ve esneklik

SafePlus'in en yeni slirim, isbirlikci operasyonlar icin temel olan glivenlik izleme ve ¢arpisma algilama
islevlerinin yaninda, daha yilksek glivenlik performansina katkida bulunan giivenlik mantigi diizenleme,
hiz ve konumlandirma izleme gibi fonksiyonlar iceriyor. Konum izleme islevi yalnizca robotun
konumunu degil, ayni zamanda makina cevresinde sekiz adede kadar belirlenmis alandaki harici
hareketleri de kontrol ediyor. Béylece robotik kol yakininda olup bitenlere bagli olarak davranisini
gercek zamanli olarak uyarlayabiliyor. Ornegin robot hizini azaltabiliyor, risk olusturan alanlara dogru
ilerlemekten kaginiyor veya durabiliyor.

Daha 6nce esit x, y ve z glivenlik mesafelerine sahip kibik hiz izleme alani tanimlayarak operatérler bu
alanda bulunduklarinda robotun hizini diisiirmesini saglayan SafePlus, yeni stirim ile artik glivenlik
mesafelerinin farkl oldugu asimetrik alanlar olusturulmasina da olanak taniyor. Robotun hareket
etmedigi yonlerdeki glivenli mesafeler 6nemli 6l¢lide indirilerek acil durdurma kesintileri gtivenli bir
sekilde azaltilabiliyor ve daha dar alanlarda uygulamalara olanak saglaniyor. Son kullanicilar da
amaglanan uygulamalara yonelik givenlik sistemlerini kolayca olusturma ve calistirma esnekligine
sahip oluyor. Giivenlik izleme kosullari ve c¢alisma parametreleri, 6zel glivenlik CPU'larina gerek
kalmadan dogrudan robot kontrolériinde yapilandirilabiliyor. Mitsubishi Electric daha glivenilir ve
esnek givenlik sistemlerinin olusturulmasina katkida bulunmak i¢in sistemde mevcut olan kopya
glvenli I/O giris ve ¢ikislarinin sayisini da artirdi. MELFA SafePlus giivenli hareket konusunda EN 61800-
5-2, glivenli durus konusunda da EN 60204 gibi uluslararasi IEC ve EN standartlarina uygunlugu
saglamak Uzere, 6nde gelen bagimsiz ve tarafsiz sertifikasyon kurulusu TUV SUD tarafindan
sertifikalandirilmis gtivenlik 6nlemleri kullaniyor.



